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Autonomous Robotics

TechnischeDaten —- KEMARO 900

Beschreibung

Lange x Breite x Héhe (Gehause)
Arbeitsbreite

Volumen Schmutzbehalter
Flachenleistung (theoretisch)
Maximale Fahrgeschwindigkeit, ca.
Maximale Rampensteigung
Gewicht

Gewicht Schmutzbehalter leer
Zulassiges Gesamtgewicht Schmutzbehalter
Akku Typ

Akkuspannung, nominal

Laufzeit (abhangig von Staubabsaugleistung/
Bodenbeschaffenheit)

Ladedauer, ca.

Netzspannung Ladegerat

Netzfrequenz Ladegerat

Filterflache Feinstaubfilter

Luftfilter Staubklasse

Einsatztemperatur
Umgebungstemperatur fur Akku- Ladung
Lagertemperatur des Roboters

Empfohlene Lagertemperatur

Relative Luftfeuchtigkeit im Betrieb, nicht
kondensierend

Schalldruckpegel bei kleiner Staubabsaugleistung

Schalldruckpegel bei maximaler
Staubabsaugleistung
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KEMARO 900
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